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Le volume des données géographiques emdvide plus en plus important et leur
utilisation étendue a différents domaineBou le besoin dédouiller dansces données
géographiquesCes donnéemforment sur la positioifles coordonnéest la forme(point,
ligne ousurface)d’objets Ainsi, I'utilisation de algorithmesie fouille de donnéedevient
plus complexgsurtout quand il s’agit d’élaborer des requétes spatiglagorithme des
régles d'associatioest I'un des algorithnsgjui a été étendaux données géographiques afin
de prendre enansidération les spécificités des ces donnkeg.e objectif estd’améliorer
les performances dealgorithmedesRégles d'AsociationSpatialegar uneapproche basée
Multi-Agent (RASMA), ce qui permet de gagner en temps de réponse étant doané
plusieurs taches peuvent s'exécidienultanémentLes agents identifiés sont les suivants
* un Agent_Coordinateuretdes agents_clones (Agent_CL1...Agent_gLn
*un AgentPrédicat Spatiaux (Agent_PS) et un Agent_prédicat_non_spatiaux
(Agent_PNS)
eun agentextraction_prédicat_spatiaux Agent_EPS) et un
agent_extraction_prédicat_non_spatiaAgént_ EPNS)

* un agent_construction_table_prédicats_fréquents (Agent_CTPF)
* un agentgénération_regles_association_spatiales (Agent_GRAS)

L’algorithme se déclenche par uremjuéte utilisateur.’agent coordinateur se charge de
décomposer cette requéte en deux partigse partie spatiale et une partie non spattle
seront respectivement a la charge dgént PSetde I'’Agent PNS L’ Agent PSse charge
de décomposer leequéte spatiale selon le nombre de conditions spatiales qui figurent dans
la requéte initiale. Cet agentpour role de dégager les objets qui vérifient la condition
spatialeetdese cloner en Agent_ CL (n nombre de conditions spatiales qui peuvéeyurer
dans la requéte initigle ChaqueAgent CL va fournir son résultata I' Agent_EPS. Le
résultatest sous la forme d'une table qui contient I'objet référelec@rélicat spatial et
I’ objet en relationLes prédicats spatiawet leurs fréquencesespecties seront extraits. b
résultatest fournita I'Agent CTPFdu niveaucorrespondanties prédicats soistoclésdans
une tablek. Cet agent va générer n tables selon le seuil de généralisation spécifié par
I’utilisateur et fournit la table aAgent GAS qu se charge de générer les reglesphdie
non spatialesera prise en chargar I’ Agent PNSqui permetd’extraire les donnégsérifie
les conditions non spatiales et fournit le résultatAggdht EPNS Celui ci va extraire les
prédicats non spatiapleurs féquences et fourni le résultat & I'agent construction table des
prédicas fréquents pour chaque nivedine description des échangds messages entre
agents a été fa. L'approche proposée est en cours d'expérimentaties, temps
d’'exécution des requés sont en cours d’évaluatiofous constatons qu'ils sont déja
nettement meilleurs que ceux de I'approche classique.
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