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1 Introduction

L’apprentissage supervisé d’un réseau de neurones formels consiste a déter-
miner son architecture et ses parameétres a partir d’une base finie d’exemples
de la tache qu’il doit réaliser. Qu’il s’agisse d’une tache de classification ou de
prédiction, le probléme peut se formuler comme celui de ’approximation d’une
fonction inconnue f, (discréte pour une classification, au moins continue pour une
approximation de fonction) a partir d’un nombre fini d’exemples, a ’aide d’une
famille F' de fonctions paramétrées, a savoir ’ensemble des fonctions représentées
et calculées par un réseau de neurones d'un type d’architecture donnée.

Il s’agit donc de déterminer le résean f , autrement dit la fonction f de la famille
F| definie par ses parameties w, qui soit la meilleure approximation possible
selon un ciitére fixé au départ [1]. Pour un choix du critére, par exemple la
minimisation d’une distance entre entre f. et f, Iobjectif n’est pas tant d’avoir
de bonnes performances sur les points ou f, est connue, que d’obtenir de bonnes
propiiétés en "généralisation” : on souhaite que le réseau se comporte de maniere
satisfaisante sur de nouveaux exemples (dans le cas d’une approximation d’une
fonction réguliére, il s’agit en somme d’obtenir une bonne interpolation entre les
points connus). Les performances se mesurent alors par l’erreur commise par le
réseau lorsqu’il traite de nouveaux exemples.
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