Une architecture orientée services pour ’OLAP Spatial
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Résumé. Un systeme OLAP Spatial (SOLAP) vise a analyser interactivement
les données géoréférencées. Il permet aux décideurs d’explorer et de visualiser
les entrepdts de données spatiales en utilisant des tables multidimensionnelles
« pivot table » et d’affichage cartographique des faits sur des cartes interactives.
Dans cet article, nous présentons un prototype pour la visualisation cartogra-
phique des requétes SOLAP. Ce prototype se base sur une architecture orientée
services (SOA). Dans ce prototype, le client SOLAP est totalement basé sur des
représentations de données standard et des services web de visualisation carto-
graphique.

1 Introduction

Etant donné que les systtmes OLAP ne permettent pas d’intégrer les données spatiales
dans le processus d’analyse et d’exploration multidimensionnelles, les systemes Spatial OLAP
(SOLAP) ont été introduits (Bédard et al., 2006). Ils integrent les fonctionnalités OLAP et des
Systemes d’Information Géographique (SIGs) dans un cadre unique afin de profiter des capaci-
tés d’analyse associées aux données spatiales. Les attributs géométriques des données géogra-
phiques permettent une représentation cartographique (en plus de la table multidimensionnelle)
des résultats des requétes SOLAP. Les cartes interactives sont les principaux instruments utili-
sés pour I’analyse de données spatio-temporelles (Andrienko et al., 2003). Les clients SOLAP
permettent d’effectuer les opérations OLAP par de simples interactions de 1’utilisateur avec
les cartes (Bimonte, 2010). Les représentations tabulaire et cartographique sont synchronisées
(Rivest et al., 2005). Autrement dit, une action (par exemple, un drill-down ou un roll-up) sur
un composant se propage aux autres composants.

Les entrep6ts de données spatiales (EDSs) et les systtmes SOLAP sont généralement im-
plémentés en utilisant une architecture relationnelle a plusieurs niveaux. Le premier niveau est
I’EDS, qui est généralement mis en ceuvre en utilisant un SGBD spatial pour représenter les
mesures et les dimensions (Kimball, 1996). Le deuxiéme niveau est le serveur SOLAP qui met
en ceuvre le modele spatio-multidimensionnel et les opérateurs SOLAP. Le troisieme niveau
est le client SOLAP qui permet de visualiser les requétes SOLAP.
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